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1

1.	 MTS 的位移傳感器發貨時都會附帶���������������������������������一��������������������������������份�������������������������������中文�����������������������������安裝���������������������������文件和英文的文檔�������������������光盤。����������������光盤文檔包括����������傳感器型號的相關接線

表（包括接頭種類、線色與針號對照）和接線注意事項；傳感器安裝尺寸（包括磁鐵尺寸）；調零點與滿量程

步驟（如傳感器為 R 或 G-系列模擬輸出）；傳感器技術規格和訂貨表格等，內容十分詳盡。用戶在安裝前請
先閱讀，�����������������������������了����������������������������解內容。������������������������用戶如果收不到安裝文件�������������，������������可以向供貨的經銷商索取�。

2.	 用戶收貨後應該馬上檢查包裝有沒有損壞，然後按合同清點數量與型號。如果有問題，應馬上聯系供貨的 MTS 
經銷商�����申報。其實 MTS 經銷商����������������������������收貨後也會做同樣動作，確保產品數量和型號正確和沒有損壞。MTS 生產的每一
個傳感器均通過非常嚴格的品質測試�������������，������������確保功能正常才付運���，��符合 ISO 9001 認証��������。�������要������是時間允許，MTS 經銷商
一般都會把傳感器����������������������������������������再次��������������������������������������連線通電，確保工作正常，然後才交付國內用戶。����������������我們建議������������用戶保留所有������訂貨與���交貨文

件紀錄以備將來有需要時用。

3.	 用戶在安裝前請檢查一下所訂的傳感器和配件是否匹配，如磁鐵，配對接頭和電纜等能否對得上。然後準備所
需工具如板手、螺絲刀、電源和萬用表等。

4.	 如果用戶自己提供電纜或自行製造帶配對接頭的��������延長������電纜，應該按 MTS 提供的接線表做線（�������請參閱本文件第   
5 ~ 9 頁���������������������������������������������）。製作過程必須額外小心，千萬不要焊錯線�������������������������導致�����������������������電線短路，焊好後加上熱縮膠套保護。線做好後請用

萬用表重複測量確保每條線連接正確，焊接牢固及線與線之間沒有短路現象。

5.	 MTS 建議用戶在連接控制器（如 PLC）前，如果有時間，可以先獨立的對傳感器通電連接，��������用�������手移動磁鐵，檢

查一下傳感器工作是否正常，輸出是否線性和穩定，然後才作整體系統連接。新的 R-系列與 G-系列的電子頭
均配有紅 / 綠 LED 顯示燈作實時狀況報告（詳細說明請參考����本文件第 11 ~ 12 頁��������������）。通電後，用戶可以馬上知道

傳感器工作是否異常。如果������������������������������������傳感器���������������������������������輸出為模擬電壓或電流，����������������������用戶��������������������可�������������������以������������������直接連接萬用表作顯示；數字脈沖信號可

接 MTS 的 TDU 數字顯�����示表，數字 SSI 信號可接 MTS 的 IX340 數字顯���示表。MTS 也為 R-系列與 G-系列提供編程
軟件包（��������������������������������������������必須另購����������������������������������������），方便用戶對傳感器參數閱讀修改或自我診斷。這樣做的好處是萬一系統出現問題時，用

戶也知道不是由於傳感器產生的。（詳細說明請參考����本文件第 13 ~ 24 頁�）

6.	 如果控制系統上帶有輸入界面卡或通訊卡，用戶必須先閱讀有關控制器的資料，確保界面能配合 MTS 傳感器的
輸出模式使用，����������������������������以及��������������������������在界面卡上的一些開關和通訊速率等設定是否正確，以符合 MTS 傳感器的要求。

與電氣連接有關的注意事項

預備工作

1.	 電源 - MTS 傳感器對供電電源沒有很特別的要求，請參考相關傳感器規格的所需供電要求。一般而言，我們要
求一個穩定和低波動的直流電源。用戶必須注意的是，電源的波動（ripple）會直接影響模擬輸出（如電壓或電
流）的分辨率。�������������������������������������低於供電範圍有可能不能啟動傳感器���������������������，��������������������而超出供電範圍則有可能對傳感器造成損壞�。

2.	 接頭 - 用戶必須選用 MTS 公司提供或建議的標準接頭作適當連接。這些接頭大多數是工業專用的，不一定能在
一般電子市場買得到。詳細說明請參考���������������������中文產品目錄的��������������相關頁數。如有疑問，請先咨詢 MTS 公司。

3.	 電纜 - MTS 建議用戶選購本公司提供的優質電纜，但用戶也可以自行採購，我們建議�����������選����������用���������質量有保証的���進口�電

纜�������。還有，最好是 "低電容" 值的，不然便會產生一個 "大電容" 的效果。�����������������有關���������������本公司採用的電纜的一般技術規格

與生產商資料，���������������請參考中文產品目錄的相關頁數�。
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注意︰如果傳感器在戶外或環境條件差的地方使用，用戶必須外加電纜保護套管和對傳感器作適當的密封保護。

*有關安裝與維護的常見問題��������，�������請參閱本文件第 30 ~ 33 頁�。



傳感器接地方式（注意：電纜屏蔽與 DC 電路接地必須分隔）
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R-系列與 G-系列帶直出電纜

R-系列與 G-系列帶接頭插座
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傳感器電流輸出接法（接地式）
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傳感器作液壓缸外置安裝圖例
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以下兩種安裝方式僅供用戶參考，實際情況可能有所不同。
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RH / GH / RF 安裝指引

3

RH / GH 型外殼油缸安裝

位置磁環

傳感器的耐壓外管帶六
角安裝法蘭，可以緊固
在油缸上，不用拆除。

感應元件連電子頭可以在
不撤液壓情況下取出，只
須鬆開 2 個 M4 六角螺釘
便可。

傳感器輸出連接
(接頭或電纜)

法蘭螺紋
安裝

位置磁鐵內
置油缸活塞
杆上

O 型密封圈

注意：
所有固定磁鐵的螺釘，
必須是非導磁材料製造。

RH / GH 型液壓安裝圖例

零區

O 型密封圈
(型號：401133 公制用)

磁鐵

鑽孔直徑

12.7 mm

有效行程 死區

傳感杆 
10 mm

活塞杆裝置

法蘭

固定夾片(客戶提供)
安裝螺紋
公制：M18  x 1.5
英制：3/4"-16 UNF 3A

非導磁隔離墊片(型號：400633)
鬆開 2 個 M4 六角螺釘，可
以把電子頭連感應元件抽
出，與帶法蘭的壓力外管分
開，無須先撤液壓。

注意：

當應用於液壓缸的直接行程測量

時，傳感器的耐壓不銹鋼圓管必

須按圖示完全裝入活塞杆的鑽孔

內。意思是在活塞桿完全伸出時

圓管尾端還保留在活塞杆孔內，

這樣能保證長壽命和無故障，操

作也不受液壓油使用影響。

注意事項︰

1.	����公制螺紋 M18 x 1.5  的加�������工������細節����，���請參考 ISO 標準 6149-1。
2.	所有尺寸與������公�����差，���請參考 ISO 標準 6149-1。
3.	 MTS 建議用戶，使用 MTS 隨傳感器附送的 O 型密封圈作液壓安裝。(型號：公制 401133，��英制 560315)
4. 	RH 型附帶的 O 型密封圈等同 MIL 標準的 MS 2877-8，MTS 型號為 560315。(密封圈以 Viton 材料製造，內徑為 16.35 mm，	
	 硬度為 75。)
5. 	RH 型��������可配備氟橡膠密封(Viton 材料)，�����������以提高防油������、�����防滲功能�，(傳感器型號選項為 RH "V")。
6. 用戶如有不明之處，請咨詢油缸生產商或與 MTS 公司聯系。

RH
 / 

GH
 / 

RF
 安
裝
指
引



4

RH / GH 耐壓外管型安裝指引

油缸安裝 - 帶耐壓圓管外殼的傳感器是通過公制 M18 x 1.5 或英制 3/4"-16-UNF-3A 螺紋法蘭安裝作油缸內置，又或使用
螺母固定作機械外置。如果可能，傳感器安裝的支撐物料應使用非導磁材料。安裝尺寸必須正確計算清楚，詳細尺

寸要求請參考相關的傳感器資料。

機床安裝 - 傳感器可以以任何位置自由安裝，正常情況下，傳感器應該被牢固安裝在不動支架上。位置磁鐵被安裝
在機器的運動部件上，沿傳感器測杆作非接觸式的運行測量。

水平安裝 - 為了避免磁鐵和傳感器的損壞，傳感器應小心的以水平方向進行安裝。如果傳感器行程超過 1 米，傳感
器末端應該有材料固定支撐。當傳感器特別長而且是以外置安裝時，傳感桿中間也應該有均勻分佈的支撐架(選用

非導磁材料)。同時，傳感器必須選用有缺口的磁鐵方便跨過中間的支撐架子(見下圖例)。

戶外使用 - 如果傳感器在戶外使用時，必須加裝保護罩，防止下雨時雨水沿電纜或接頭滲入電子頭內。保護罩必須
有去水口，防止水份被積存在罩內。如果可能，用戶可以在傳感器電子頭部份(尤其是電纜與接頭位置)有可能進水

的位置加注硅膠作密封保護。還有，配對接頭必須鎖緊。

注意事項：請確保傳感器被安裝在遠離強磁場和電氣噪音高的地方，24 Vdc 供應電源必須保持低波動與穩定。傳感
器外露部份(尤其是電子頭)必須得到保護，以防止外來物體撞擊。還有，電纜應該被裝入合規格的電氣導管內。而

電纜的轉彎位置必須有充分的半徑，以防止電纜結構損壞。

位置磁鐵 - 為了保證測量的精確性，位置磁鐵的安裝支架必須用非導磁材料製造(如螺絲、隔離墊片與支撐等)。關
於磁鐵的正確安裝與尺寸要求，請參考下圖的磁鐵安裝指引。
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RF 型安裝圖例(如作液壓安裝必須加配壓力外管)

RH / GH 型外置安裝圖例

傳感器測杆

傳感杆固定夾(型號：MT0200)
(非導磁材料製造)

用戶提供的壓力外套管(非導磁材料，如不銹鋼無縫鋼管)內徑不小於 9 mm，
外徑不超過 18 mm。(外套管與法蘭的連接由用戶加工，加上適當 O 型密封圈，
然後裝進油缸活塞。)

用戶提供的螺紋套筒
外螺紋：M27  x 2
內螺紋：M18 x 1.5 

焊接

大直徑圓磁鐵���(��型號：201554，��內徑 19.05 mm。MTS 
還可提供 30 mm ������內徑的大磁鐵，型號：MT0162。)

底塞(焊接)

進入油缸活塞杆

O 型密封圈

注意：液壓安裝圖例尺寸僅供參考。

磁鐵安裝指引

如液壓缸為非導磁材料製造

30 mm

位置磁鐵

如液壓缸為導磁材料製造

15 mm

非導磁隔離墊片(型號：400633)
位置磁鐵(型號：201542-2)

最少 5 mm

位置磁鐵(開口形)
(型號：251416-2 或 201553)

RH
 / 

GH
 / 

RF
 安
裝
指
引
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MTS 磁致伸縮位移傳感器

接線表

R-系列模擬輸出

R-系列 SSI 數字輸出

R-系列 CANbus 總線輸出

R-系列 DeviceNet 總線輸出

位移傳感器接線表

5 4
36

21

Pin no.

 1

 2
 3

 4
 5
 6

Wire color

Gray

Pink
Yellow

Green
Red or Brown

White

Wiring Function - Analog outputs

Output 1: Position # 1
0 to 10, 10 to 0, -10 to +10, +10 to -10 V 
4 to 20, 20 to 4, 0 to 20, 20 to 0 mA
Return for pin 1
Output 2: Position #2 or Speed
0 to 10, 10 to 0, -10 to +10, +10 to -10 
4 to 20, 20 to 4, 0 to 20, 20 to 0 mA
Return for pin 2
+ 24 VDC ( -15/ +20 %)
DC Ground (for supply)

Male insert sensor plug

rear of cable connector

D60 針號	 直出線色	 功能 / 模擬輸出 
1                	 灰 	 第一組輸出：位置 
			   0 ~ 10，10 ~ 0，-10 ~ +10，+10 ~ -10V  
			   4 ~ 20，20 ~ 4，0 ~ 20，20 ~ 0 mA
2          	 粉 	 1 針回路        
3                	 黃	 第二組輸出:位置或速度 
			   0 ~ 10，10 ~ 0，-10 ~ +10，+10 ~ -10V   
			   4 ~ 20，20 ~ 4，0 ~ 20，20 ~ 0 mA
4          	 綠       	 3 針回路  
5          	 紅或棕	 +24 Vdc 供電(-15 / +20%)
6          	 白	 0 Vdc (供電回路)		
*供電 0 Vdc 線和機械外殼接地必須分開，電纜屏蔽線連接機械外殼。	

D6 公接頭針號排列
（面向傳感器頭）

R-系列的接線表

注意：

當選用單一組輸出時，只需連接 1 和 2 號針，不用的 
3 和 4 號針無須連接，在需要進行編程時才接上。	 	

Pin
1

 2
 3
 4
 5
 6
 7

Cable
grey
pink
yellow
green
brown
white
n.c.

Function
Data (- )
Data (+)
Clock (+)
Clock (- )
+24 Vdc
0 V (GND)

Wiring

Male connector pin-out
as viewed from the end
of the sensor.

6
1

4 2 5
3
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D70 針號	 直出線色	 功能 / SSI 輸出 
1	 灰	 (-)數據

2	 粉紅       	 (+)數據
3	 黃       	 (+)時鐘
4	 綠       	 (-)時鐘

5	 棕	 +24 Vdc 供電
6	 白	 0 Vdc
7		  不接
*供電 0 Vdc 線和機械外殼接地必須分開，電纜屏蔽線連接機械外殼。	

D70 公接頭針號排列
(面向傳感器頭)

5 4
36

21

Pin no.

 1

 2
 3

 4
 5
 6

Wire color

Gray

Pink
Yellow

Green
Red or Brown

White

Wiring Function - Analog outputs

Output 1: Position # 1
0 to 10, 10 to 0, -10 to +10, +10 to -10 V 
4 to 20, 20 to 4, 0 to 20, 20 to 0 mA
Return for pin 1
Output 2: Position #2 or Speed
0 to 10, 10 to 0, -10 to +10, +10 to -10 
4 to 20, 20 to 4, 0 to 20, 20 to 0 mA
Return for pin 2
+ 24 VDC ( -15/ +20 %)
DC Ground (for supply)

Male insert sensor plug

rear of cable connector

D60 針號	 直出線色	 功能 / CANbus 輸出 
1               	 灰        		 CAN (-) 	               
2          	 粉紅 		 CAN (+)
3	 黃 		 不接
4	 綠      		 不接
5	 紅或棕		 +24 Vdc 供電 (-15 / + 20%)                
6	 白		 0 Vdc
*供電 0 Vdc 線和機械外殼接地必須分開，電纜屏蔽線連接機械外殼。	

D6 公接頭針號排列
(面向傳感器頭)

1

4
5

3
2

Pin no.

 1
 2
 3
 4
 5

Wiring Function
Shield
+24 Vdc (+20% / -15%)
DC Ground (for supply)
CAN (+)
CAN (-)

Male D51 connector
pin-out as viewed
from the end of the
sensor.

D50 針號	 	 功能 / DeviceNet 輸出 
1	 屏蔽

2          	 +24 Vdc 供電 (+20% / -15%)
3	 0 Vdc
4	 CAN (+)
5	 CAN (-)
*供電 0 Vdc 線和機械外殼接地必須分開，電纜屏蔽線連接機械外殼。	

D51 公接頭針號排列
(面向傳感器頭)

傳
感

器
接

線
表



6

R-系列 EtherCAT 總線輸出

R-系列 Profibus-DP 總線輸出

D63 針號	 電纜線色	 功能 / Profibus-DP 輸出
1	 綠	 RxD/TxD-N (總線)
2          	 紅 	 RxD/TxD-P (總線)
3	 - 	 DGnd (只適用於終點接線)*
4	 -          	 VP (只適用於終點接線)*
5	 黑	 +24 Vdc 供電 (-15 / +20%)  
6	 藍	 0 Vdc
-	 黃 / 綠	 電纜屏蔽線接機械地 	
*只適用於傳感器母接頭的信號連接	 		 	 	

*供電 0 Vdc 線和機械外殼接地必須分開，電纜屏蔽線連接機械外殼。	

D63 雙接頭的針號排列與電線顏色
(建議選用帶屏蔽的總線和混合式電纜的供電線)

5

4
3

6
2

1

Female

5

4
3

6
2

1

Male

D63 公接頭針號排列
(面向傳感器頭)

5

4
3

6
2

1

Female

5

4
3

6
2

1

Male

D63 母接頭針號排列
(面向傳感器頭)

D53 針號	 電纜線色	 功能 / Profibus-DP 輸出
	1	 - 	 VP+5N (只適用於終點接線)*	
	2	 綠	 RxD/TxD-N (總線)
	3	 - 	 DGnd (只適用於終點接線)*
	4	 紅       	 RxxD / TxD-P (總線)
	5	 屏蔽線	 電纜屏蔽線接機械地 
*供電 0 Vdc 線和機械外殼接地必須分開，電纜屏蔽線連接機械外殼。	

D53 雙 5 針接頭插座(作 Profibus 通訊用)

2

1

4

5 3

Female

5 4

3

2

1

Male

D53 針號	 電纜線色	 功能 / Profibus-DP 輸出
1	 棕        	 +24V Vdc (-15 / +20%) 
2	 白 	 不接

3	 藍 	 0 V
4	 黑      	 不接
*供電 0 Vdc 線和機械外殼接地必須分開，電纜屏蔽線連接機械外殼。	

4
32

1

Male

D53 公接頭針號排列
(面向傳感器頭)

2

1

4

5 3

Female

5 4

3

2

1

Male

D53 母接頭針號排列
(面向傳感器頭)

4 針公接頭分號排列
(面向傳感器頭)

D53 的 4 針接頭插座 (供電用)

R-系列 Interbus 總線輸出

D93 	 公接頭功能  	 母接頭功能	 	 	

針號	 (Interbus 輸入)	(Interbus 輸出) 
	 1	 D O	 D O
	 2	 D O	 D O
	 3	 D I	 D I
	 4	 D I	 D I		
	 5	 接地	 接地

	 6	 PE	 PE
	 7	 +24 Vdc 供電	 + 24 Vdc 供電
	 8	 0 V	 0 V
	 9	 不接	 RBST
*供電 0 Vdc 線和機械外殼接地必須分開，電纜屏蔽線連接機械外殼。
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D93 雙接頭針號排列(面向傳感器方向)

公接頭

母接頭

雙 9 針 Interbus 接頭針號排號(面向傳感器頭方向)
母接頭(輸入)，公接頭(輸出)

針號	 電纜線色	 功能 / EtherCAT 總線出 / 入接頭
	 1	 黃	 Tx+
	 2	 白	 Rx+
	 3	 橙	 Tx-
	 4	 藍	 Rx-
*供電 0 Vdc 線和機械外殼接地必須分開，電纜屏蔽線連接機械外殼。	

針號	 電纜線色	 功能 / EtherCAT 輸入電壓接頭
	 1	 棕	 +24 Vdc (-15 / +20%)
	 2	 白	 不接

	 3	 藍	 0 Vdc
	 4	 黑	 不接
*供電 0 Vdc 線和機械外殼接地必須分開，電纜屏蔽線連接機械外殼。	總線出/入母接頭針號排列

(面向傳感器方向)

輸入電壓公接頭針號排列

(面向傳感器方向)

不用的連接口應該套上保護套

總線

�

�

�

�

24 VDC
入口

出口

Connection

View
Connector side
Sensor

BUS In / Out

1

Pin
1

 2
 3
 4

Cable
yellow
white
orange
blue

Function
Tx+
Rx+
Tx-
Rx-

female female

2
3

4
1

2
3

4

傳
感

器
接

線
表



G-系列 GH / GP 型模擬及數字輸出

G-系列 GB 型 SSI 輸出

G-系列的接線表

D6 公接頭針號排列 

(面向傳感器方向)

� �
�

� �
�

D60 針號	 直出線色   	 功能 / 數字輸出	
1	 灰	 (-)PWM 輸出	  
		  (-)Stop信號或	  
		  編程模式(RS-422 TX-)
2	 粉	 (+)PWM 輸出	  
		  (+)Stop 信號或	      
		  編程模式(RS-422 TX+)      
3	 黃	 (+)PWM 詢問信號		
		  (+)Start 信號或 		
		  編程模式(RS-422 RX+)  
4        	  	 綠        	 (-)PWM 詢問信號             	
			   (-)Start 信號或		
			   編程模式(RS-422 RX-)   
5        		  紅或棕	 供電 (+Vdc)                
6        		  白	 0 Vdc	
*供電 0 Vdc 線和機械外殼接地必須分開，電纜屏蔽線
連接機械外殼。			   	 	

G-系列 GB 型模擬輸出

D60 公接頭針號排列 

(面向傳感器方向)

� �
�

� �
�

D60 針號	直出線色   	功能 / 模擬輸出	

	 1	 灰	 0 - 10 Vdc  (電壓輸出) / 4 -20 mA*  (電流輸出)
	 2	 粉紅	 電壓或電流輸出回路

	 3	 黃	 10 - 0 Vdc  (電壓輸出) / 20 -0 mA*  (電流輸出)
	 4	 綠	 電壓或電流輸出回路

	5	 棕	 +24 Vdc 供電
	6	 白	 0 Vdc
*用戶選擇壓或電流輸出必須在訂貨時註明。	 	 	

*供電 0 Vdc 線和機械外殼接地必須分開，電纜屏蔽線連接機械外殼。	

注意：
假如在應用安裝上有可能導致直出電纜受到破壞的話，用
戶請選用接頭連接方式。傳感器的電子部分與直出電纜都
是以完全嵌入式固定在電子頭圓盤內，對電子模塊進行修
理是不可能的，如出現問題傳感器必須整個更換。

D70 公接頭針號排列

(面向傳感器方向)

D70 針號	 直出線色   	 功能 / SSI 輸出	

	 1	 灰	 數據 (-)
	 2	 粉紅	 數據 (+)
	 3	 黃	 時鐘 (+)
	 4	 綠	 時鐘 (-)
	5	 棕	 +24 Vdc 供電
	6	 白	 0 Vdc				  
	 7	 不接
*供電 0 Vdc 線和機械外殼接地必須分開，電纜屏蔽線連接機械外殼。	

��
� �

�� �

注意：
假如在應用安裝上有可能導致直出電纜受到破壞的話，用
戶請選用接頭連接方式。傳感器的電子部分與直出電纜都
是以完全嵌入式固定在電子頭圓盤內，對電子模塊進行修
理是不可能的，如出現問題傳感器必須整個更換。

D60 針號	 直出線色   	功能 / 模擬輸出
1	 灰	 0 ~ 10，-10 ~ +10 Vdc 或		
		  4  ~ 20 mA，0 ~ 20 mA 
		  或反向測量：			 
		  10 ~ 0，10 ~ -10 Vdc 或 		
		  20 ~ 4 mA，20 ~ 0 mA
2	 粉	 1 號針回路	
3	 黃	 編程模式(RS-485+)
4         	 綠        	 編程模式(RS-485-)
5        	 紅或棕	 供電 (+Vdc)                
6        	 白	 0 Vdc	
*供電 0 Vdc 線和機械外殼接地必須分開，電纜屏蔽線  
連接機械外殼。		  	 	 	

G-系列 GT 型模擬輸出

6 針 DIN 公接頭針號排列

(面向傳感器方向)

� �
�

� �
�

D60 針號	 直出線色   	 功能 / 模擬輸出	

1	 灰	 電壓或電流輸出

2	 粉紅	 電壓或電流輸出回路

3	 黃	 PC 編程模線 +
4	 綠	 PC 編程模線 -
5	 棕	 +24 Vdc 供電 (-15 / +20%)
6	 白	 0 Vdc	 		 	
*供電 0 Vdc 線和機械外殼接地必須分開，電纜屏蔽線連接機械外殼。	

傳
感

器
接

線
表
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E-系列的接線表

E-系列 EP 型模擬及數字輸出
D60 Connector

6-pin connector M16

D6 針號排列

 (面向傳感器)

� �
�

� �
�

D6 針號	 線色  	 功能 / 模擬輸出	 功能 / 數字輸出

	1	 灰        	 0 ~10 Vdc 或	 (-) Stop		
		 	 4 ~to 20 mA
	2	 粉紅 	 1 號針回路	 (+) Stop       
3	 黃 	 10 ~ 0 Vdc 或 	 (+) Start  		
			   20 ~ 4 mA
4        	  綠        	 3 號針回路	 (-) Start
5	 紅或棕	 +24 Vdc  供電     	 +24 Vdc  供電 
6	 白	 0 Vdc               	 0 Vdc 
*供電 0 Vdc 線和機械外殼接地必須分開，電纜屏蔽線連接機械外殼。	

E-系列 EP2 型模擬及數字輸出

模擬輸出 - 電壓 (5 米直出電纜)

數字輸出 - Start/Stop (6 針 DIN 插座)

Front face of sensor plug
or rear of cable connector

15

4
3

2
6

D6 公接頭針號排列

(面向傳感器方向)

D6 針號	 電纜線色  	 功能 / 數字輸出	

	1	 灰        	 Stop (-)
	2	 粉紅 	 Stop (+)	       
3	 黃 	 Start (+)	
4         	 綠        	 Start (-)	
5	 紅或棕	 +24 Vdc 供電         
6	 白	 0 Vdc               			
*供電 0 Vdc 線和機械外殼接地必須分開，電纜屏蔽線連接機械外殼。	
			 	 	 		 	 	 	

直出線色  	 功能 / 模擬輸出	

綠        	 0 ~ 10 Vdc 位置輸出
紅或棕	 +24 Vdc 供電 (+20%，-15%)             
白	 0 Vdc       	
*供電 0 Vdc 線和機械外殼接地必須分開，電纜屏蔽線連接機械外殼。	

��� �� � � ��

�

�

�

���
��� �� � � ��

�

�

�

���

6 針公接頭系列排列

 (面向傳感器)

� �
�

� �
�

D6 針號 	 電纜線色  	 功能 / 模擬輸出	 功能 / 數字輸出

1	 灰        	 0 ~10 Vdc 或	 (-) Stop		
	 	 4 ~to 20 mA
2	 粉紅 	 1 號針回路	 (+) Stop       
3	 黃 	 10 ~ 0 Vdc 或 	 (+) Start 		
		  20 ~ 4 mA
4         	 綠        	 3 號針回路	 (-) Start
5	 紅或棕	 +24 Vdc 供電	 +24 Vdc 供電
6	 白	 0 Vdc               	 0 Vdc 
*供電 0 Vdc 線和機械外殼接地必須分開，電纜屏蔽線連接機械外殼。	

E-系列 ER 型模擬及數字輸出

傳
感

器
接

線
表

D6 公接頭插座



E-系列 EH 型模擬輸出

D60 針號	 電纜線色   		  功能 / 模擬輸出	

	1	 灰        	 0 ~10 Vdc 或 4 ~to 20 mA
2          	 粉紅 	 1 號針回路      
3	 黃 	 不接

	4         	 綠        	 不接

5          	 棕	 +24 Vdc 供電 
6   	 白	 0 Vdc
*供電 0 Vdc 線和機械外殼接地必須分開，電纜屏蔽線連接
機械外殼。						    

D60 公接頭針號排列

 (面向傳感器)

D60 公接頭插座

6 針 DIN 公接頭插座

型號: STC 09131 S06

� �
�

� �
�

D60 針號	 電纜線色   		  功能 / 模擬輸出

	1	 灰        	 0 ~10 Vdc 或 4 ~to 20 mA
2          	 粉紅	 1 號針回路      
3	 黃 		  不接

	4         	 綠        	 不接

5          	 棕		  +24 Vdc 供電 
6      	 白		  0 Vdc
*供電 0 Vdc 線和機械外殼接地必須分開，電纜屏蔽線連接
機械外殼。		 	 		 	

����
����� ��� ���

�� ��

�� �� �� �� � ��

��
�
�

��
�
�

��
�
�

� � ��� �����
���� ������������

L-系列的接線表

L-系列 LD / LD2 型模擬及數字輸出

D6 針號排列

 (面向傳感器)

� �
�

� �
�

�� � � � �

��� ����

� � � � ������� � ������ � ����
� �� � �������
� � �� � ������� � ������ � ���
� � ��������
� ��� � �������
� � � ���

� � � ���
� � ��
� � ����
� �� � � �� ����� � ������ � �����
� ��� � �������
� � ��
� � �� � ������� � � ����� � � ���
� � �����
� �� ��
� � ��

����� ����� ����������
����� ����� ����������
����� ����� ����������
����� ����� ����������
����� ����� ����������
����� ����� ����������
����� � ��
����� � ��
����� � ���������� � ��
������ � ��������
������ � ��������
������ � �������� �
������ � �������� �

��

���������

��� �� � ����������������

��� ��� �����������������
����������������������

���
� ��� � ������� �������������������
����������������������������
���� ����������

�������������������������

��������

������� �������������� ������� ���������� ���������������

� � ������������� ���
� �� ����������������
� � ����������� ��������
� � ����������� ��������
� ��� � �������
� � � ���

�� �� �� �� �� ��

����� ��������������

� � � ���
� � ��
� � ��������� �������
� �� ��������� �������
� ��� � �������
� � ��
� � ��
� � ��
� � �������������������
� � �������������������

�� �� ��

����� ���������� ���������������

�� �� ��

��������
���� �������
���������������

�� �� ��

��� ��������������������

�������

�����
��� ������

����� ������ ����������
��� ������
����� �������

� �
�

� �
�

� ����

��
�
�

�� ���� ��

��

MS 接頭針號排列

 (面向 MS 接頭方向)

9

傳
感

器
接

線
表

M02 連接

線長 
200 mm

6 針
接頭插座

4 針
微接頭

M01 連接

> 10 mm200 mm

D60 針號	 直出線色   功能 / 數字輸出

	1	 灰        	 (-)PWM 輸出，(-)Stop信號
2          	 粉紅 	 (+)PWM 輸出，(+)Stop信號     
3	 黃 	 (+)PWM 詢問信號，(+)Start 信號
4        	 綠        	 (-)PWM 詢問信號，(-)Start 信號
5         	 紅或棕	 +24 Vdc 供電 
6   	 白	 0 Vdc
*供電 0 Vdc 線和機械外殼接地必須分開，電纜屏蔽線連接機械
外殼。	 							     

MS0 針號	直出線色   功能 /  數字輸出

	A	 白        	 0 Vdc
B          	 - 	 不接      
C	 灰 	 (-)PWM 輸出，(-)Stop信號
	D        	 粉紅        	 (+)PWM 輸出，(+)Stop信號
E         	 紅或棕	 +24 Vdc 供電 
F   	 -	 不接

G	 - 	 不接

H	 - 	 不接

J		 黃	 (+)PWM 詢問信號，(+)Start 信號
K	 綠	 (-)PWM 詢問信號，(-)Start 信號
*供電 0 Vdc 線和機械外殼接地必須分開，電纜屏蔽線連接機械
外殼。	 							     

MS0 針號	直出線色   功能 / 模擬輸出

	A	 白        	 0 Vdc
B          	 - 	 不接      
C	 灰 	 D 號針回
	D        	 粉紅        	 0 ~ 10 Vdc，4  ~ 20 mA，	
			 	 0 ~ 20 mA*
E         	 紅或棕	 +24 Vdc 供電 
F   	 -	 不接

G	 黃	 10 ~ 0 Vdc，20  ~ 4 mA，	
			 	 20 ~ 0 mA*
H	 綠 	 G 號針回
J		 -	 不接

K	 -	 不接

*供電 0 Vdc 線和機械外殼接地必須分開，電纜屏蔽
線連接機械外殼。					   

D60 針號	 直出線色   功能 / 模擬輸出

	1	 灰        	 0 ~ 10 Vdc，4  ~ 20 mA，	
			 	 0 ~ 20 mA*
４          	 粉紅 	 1 號針或灰線回路
3	 黃	 10 ~ 0 Vdc，20  ~ 4 mA，	
			 	 20 ~ 0 mA*
	4	 綠      	 3 號針或黃線回路
5         	 紅或棕	 +24 Vdc 供電 
6   	 白	 0 Vdc
*供電 0 Vdc 線和機械外殼接地必須分開，電纜屏蔽
線連接機械外殼。					   



(此頁為空白頁)
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MTS 磁致伸縮位移傳感器

R-系列及 G-系列 紅 / 綠 LED 顯示燈說明

R - 系列及 G - 系列 紅 / 綠 顯示燈說明

R-系列模擬輸出

- 傳感器狀況與診斷顯示

-	內置的紅 / 綠 LED 顯示燈提供基本的視窗
反饋，顯示傳感器的工作狀態方便診斷
用途。	

綠燈 紅燈 說明

亮 滅 正常工作

亮 閃 磁鐵離開有效行程範圍

亮 亮 測不到磁鐵、數量不對

閃 亮 進入編程狀態

紅綠 LED’s 
顯示燈

內置於傳感器頭蓋的紅綠 LED 顯示，提供
傳感器工作狀況與診斷功能。

紅綠 LED’s 
顯示燈

綠燈 紅燈 說明

亮 滅 工作正常

亮 亮 測不到磁鐵

亮 閃 傳感器不是進行同步測量*
閃 亮  進入編程狀態

*只適用於同步模式使用

R-系列 SSI 數字輸出

R-系列 CANbus 總線輸出

集成的 LED 顯示燈綠或紅為傳感器提供工
作狀態反饋以及故障檢查功能。

紅綠 LED's
顯示燈

綠燈 紅燈 說明

亮 滅 正常工作

亮 閃 磁鐵離開有效行程範圍

亮 亮 測不到磁鐵

閃 亮 進入編程狀態

R-系列 DeviceNet 總線輸出

傳感器尾板蓋內置雙色(紅 / 綠) LED 顯
示，為用戶提供傳感器工作狀況顯示和 
DeviceNet 網絡通訊狀態顯示。

網絡狀況

 LED 顯示  

模塊狀況

 LED 顯示  

綠亮	 工作正常

綠閃	 等待 DeviceNet 主機指令

紅亮	 初始化錯誤

紅閃	 DeviceNet 主機沒有回應

綠亮	 工作正常

紅亮	 測不到磁鐵

紅
 / 
綠

 顯
示
燈
說
明

網絡狀況 LED 顯示	 	 	

模塊狀況 LED 顯示	 	 	
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綠燈 紅燈 說明

閃 滅 正常工作

閃 亮 測不到磁鐵
(掉失、損壞或數量不正)

內置的 LED（紅/綠）顯示燈提供傳感器的
基本狀態反饋，可指示傳感器正常工作或
發生故障方便問題查證。

R-系列 EtherCAT 總線輸出

紅綠 LED's
顯示燈

G-系列 GH / GP 型模擬與數字輸出

G-系列傳感器電子頭內置的 LED 顯示燈

為用戶提供一個快捷的傳感器問題查證功

能。紅綠燈的不同組合代表傳感器處於不

同的狀態 (詳情見下表)。

此外，通過接線的方式與傳感器通訊則讓

用戶在遠距離閱讀。傳感器的診斷反饋信

息非常方便，通過了解傳感器內在參數和

狀態，可以降低調查的時間，減少過程步

驟。同時免除在控制器層面加上額外的診

斷程序。這些強化功能大為簡化了安裝過

程並提升了生產效益。

綠燈	 紅燈	 說明	

滅	 滅	 傳感器供電中斷 

滅	 亮	 自我診斷錯誤 

滅	 閃	 紅外線編程模式

亮	 滅	 傳感器工作正常 

亮	 亮	 測不到磁鐵 

亮	 閃	 失去外來詢問信號

閃	 滅	 串連編程模式 

閃	 亮	 磁鐵信號太弱 

閃	 閃	 供電超出範圍		

		  (太高或太低)	

紅 / 綠 LED 顯示燈

R-系列 Profibus-DP 總線輸出

紅綠 LED
顯示燈 綠燈	 紅燈 說明

亮 滅 正常工作

亮 亮 測不到磁鐵
(掉失、損壞或數量不對)

閃 滅 等待主機參數

閃 亮 進入編程狀態

傳感器帶 Profibus 接口的電子頭尾板蓋

集成的 LED 顯示燈(綠或紅) 提供了傳感

器基本的狀態反饋以及排錯功能。

紅
 / 
綠

 顯
示
燈
說
明
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MTS 磁致伸縮位移傳感器

R-系列 PC 編程工具包
模擬輸出 

操作說明

R-系列編程工具包

型號：253134

硬件連接

MTS 設備編號 設備名稱 說明

253116 RS422 / RS232 轉換器 由外接電源供電的 RS422 與 RS232 計算機接口轉換器。

253128 短電纜 (D9 + D6 接頭) 此短電纜一端為標準 D-Sub 9 接口與計算機串連口相連接，另一端帶 D6 配對
接頭與 R-系列傳感器帶 D6 接頭插座直接連接。

253129 短電纜 (D9 + 散線) 此短電纜一端為標準 D-Sub 9 接口與計算機串連口相連接，另一端為帶有夾
子的裸綫，與 R-系列傳感器帶直出電纜直接連接。

402452 24 Vdc 電源適配器 100 ~ 240 Vac 輸入，24 Vdc 輸出電源，供電給 RS422 / RS232 轉換器使用 。

R-系列 PC 編程工具包

MTS 傳感器爲用戶提供了方便實用的編程工具包（MTS 設備編號 253134），用戶可以通過 R-系列傳感器專用的軟硬件工具，對
傳感器進行參數設置。在使用工具包進行設置前，請確認工具包中的硬件設備以及配線，表 1 為所需設備的列表。

備注：

除了以上工具包提供的工具外，用戶需要自備帶有 RS232 通訊串口的計算機。如果計算機串口插入的地方不適合上面提到的轉換
器 (型號：253116) 直接插入，用戶需要自行準備串口 RS232 的轉換綫 (兩端分別為公和母的 D-Sub 9 接頭)。

在使用軟件對 R-系列傳感器進行設置時，傳感器須事先與計算機建立硬件連接。圖 1 為連接的示意圖。

表 1：工具包設備列表

圖 1：R-系列傳感器與計算機的連接示意圖

接計算機
串連口

接 24 Vdc
電源

通過短電纜連接 
MTS 位移傳感器的
接頭或直出電纜
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R-系列模擬輸出傳感器根據應用需要提供兩種不同
的電氣連接方式，一種是直出電纜，一種是 D6 接頭
插座。這兩種方式在連接計算機時所使用的短電纜是

不同的，前者為 D-Sub9 接頭配散線 (MTS 設備編號為 
253129)，後者使用 D-Sub9 接頭轉 D6 接頭 (MTS 設備
編號為 253128)。

對于帶直出電纜的傳感器，需要將傳感器直出線端

連接在短電纜 (型號：253129) 帶有夾子的一端，(注
意：MTS 傳感器由於生產地的關係，火線顏色有兩
種，一種為紅色，另一種為棕色)。圖 2 為傳感器與
短電纜連接的示意圖。對于帶 D6 接頭插座的 R-系
列傳感器，只需用兩端帶 D6 和 D-Sub9 接頭的短電纜 
(型號：253128) 直接將傳感器與轉換器連接起來既
可。圖 3 為傳感器與短電纜連接的示意圖。

連接好傳感器和轉換器後，將轉換器通過串口連接綫

或者直接插入計算機串口就完成了硬件設備的連接。

硬件連接

軟件安裝與設置

R-系列 PC 設置軟件是專門為 R-系列傳感器使用的軟件可編程，提供輸出和狀況的實時監視。用戶使用此程序界面可以合理修
改傳感器的參數和查看重要的診斷信息。

請從 MTS 程序安裝光盤中運行“setup.exe”文件。並根據引導提示進行軟件的安裝。安裝程序成功運行後，會在桌面上建立名為
“Analog Configurator” 的快捷方式圖標。點擊這個圖標就可以馬上啟動設置軟件了。

此軟件界面如圖 4 所示，包含以下 5 個部分：

1.	 主菜單區
2.	傳感器狀態區
3.	功能設置區
4.	連接狀態區
5.	更新按鈕

傳感器狀態區顯示目前連接的傳感器的基本信息。連接狀態區顯示目前計算機

與傳感器的連接狀態，如果此區顯示紅色指示燈，則表明連接出現錯誤，此時

請確認連接狀態。指示燈爲綠色時才可以進行設置。在每一次對傳感器進行設

置都需要點擊更新按鈕來使設置生效。

圖 4：軟件主界面

白 白

棕/
紅

灰 灰

通過轉換器連接計算機串連口

MTS 提供的轉換短電纜 �型號：253129�

▼

棕/
紅

圖 2：傳感器帶直出電纜與短電纜的連接

MTS 提供的轉換短電纜
�型號：253128�

1.	 在功能設置區點擊 "Function 1" 或 "Function 2" 選項。

2.	 在 "Function" 欄裏設置測量的類型，選擇 "Position" (位置)。

3.	 在 "Source" 的選項框裏選擇 "Magnet 1" (磁鐵 1) 或 "Magnet 2" (磁鐵 2) 的位
置作為輸出數據。

4.	 在 "Scaling" 輸入框裏輸入"Startpoint" (起始點) 和 "Endpoint" (終止點) 的位置
數據，也可以用 "Get Magnet Pos." 按鈕來獲取當前磁鐵的位置。

圖 5：測量長度設置

測量長度設置（圖 5）

軟件介面說明

軟件安裝

圖 3：傳感器帶 D6 接頭與短電纜連接的示意圖

MTS 傳感器直出電纜線

MTS 傳感器帶 D6 接頭

R-
系

列
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軟件安裝與設置

1.	 在功能設置區點擊 "Function 1" 或 "Function 2" 選項。

2.	 在 "Function" 欄裏設置測量的類型，選擇 "Velocity" (速度) 或 "abs.Velocity" 
（絕對速度)。

3.	 在 "Source" 的選項框裏選擇 "Magnet 1" (磁鐵 1) 或 "Magnet 2" (磁鐵 2) 的位
置作為輸出數據。

4.	 在 "Scaling" 輸入框裏輸入"min.Velocity" (最小速度) 和 "max.Velocity" (最大速
度)。關於速度的取值範圍請參考中文樣本有關 R-系列模擬輸出選型表說
明。

圖 6：速度輸出設置

1.	 在功能設置區點 "Output 1" 或 "Output 1" 選項。

2.	 在 "Select Function" 欄裏選擇 "Function 1" 或者 "Function 2"。

3.	 在 "Output" 欄的 "Minium" (最小輸出電壓) 和 "Maximum" (最大輸出電壓) 輸
入框內填入合理的最大與最小值。

4.	 在 "Output" 欄的 "Global Error" (錯誤輸出值) 輸入框裏設置錯誤發生時輸出
的電壓值 (例：當設定值為 10.7 Vdc 時，如果在電壓表讀數停留在 10.7 Vdc 
不動時，代表輸出值是一個錯誤值)。

圖 7：輸出值設定

圖 8：測試傳感器

在主菜單選項下直接點擊 "Test Sensor" (測試傳感器) 就可以實時監視傳感器的
輸出值。但請注意這只是計算值供參考用，實際值請用其他測量儀器測量。

注意：用以上方法設置傳感器後，需按下 "EEPROM Update" 按鈕來使設置生效。

速度輸出設置（圖 6）

輸出值設定（圖 7）

測試傳感器（圖 8）
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MTS 磁致伸縮位移傳感器

R-系列 PC 編程工具包
SSI 輸出 

操作說明

R-系列編程工具包
型號：253135

硬件連接

R-系列 PC 編程工具包

MTS 傳感器爲用戶提供了方便實用的編程工具包 (MTS 設備編號 253135)，用戶可以通過 R-系列傳感器專用的軟硬件工具，對傳
感器進行參數設置。在使用工具包進行設置前，請確認工具包中的硬件設備以及配線，表 1 為所需設備的列表。

MTS 設備編號 設備名稱 說明

253116 RS422 / RS232 轉換器 由外接電源供電的 RS422 與 RS232 計算機接口轉換器。

253130 短電纜 (D9 + D7 接頭) 此短電纜一端為標準 D-Sub 9 接口，與計算機串連口相連接，另一端帶 D7 配對
接頭與 R-系列傳感器帶 D7 接頭插座直接連接。

253131 短電纜 (D9 + 散線)
此短電纜一端為標準 D-Sub 接口，與計算機串連口相連接，另一端為帶有夾子
的裸綫，與 R-系列傳感器帶直出電纜直接連接。

402452 24 Vdc 電源適配器 100 ~ 240 Vac 輸入，24 Vdc 輸出電源，供電給 RS422 / RS232 轉換器使用 。

表 1：工具包設備列表

備注：

除了以上工具包提供的工具外，用戶需要自備帶有 RS232 通訊串口的計算機。如果計算機串口插入的地方不適合上面提到的轉換
器 (型號：253116) 直接插入，用戶需要自行準備串口 RS232 的轉換綫 (兩端分別為公和母的 D-Sub 9 接頭)。

在使用軟件對 R-系列傳感器進行設置時，傳感器須事先與計算機建立硬件連接。圖 1 為連接的示意圖。

圖 1：R-系列傳感器與計算機的連接示意圖

接計算機
串連口

通過短電纜連接 
MTS 位移傳感器的
接頭或直出電纜

接 24 Vdc 
電源
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R-系列 SSI 輸出傳感器根據應用需要提供兩種不同的
電氣連接方式，一種是直出電纜，一種是 D6 接頭插
座。這兩種方式在連接計算機時所使用的短電纜是不

同的，前者為 D-Sub9 接頭配散線 (MTS 設備編號為 
253131)，後者使用 D-Sub9 接頭轉 D6 接頭 (MTS 設備
編號為 253130)。

對于帶直出電纜的傳感器，需要將傳感器直出線端

連接在短電纜 (型號：253131) 帶有夾子的一端，(注
意：MTS 傳感器由於生產地的關係，火線顏色有兩
種，一種為紅色，另一種為棕色)。圖 2 為傳感器與
短電纜連接的示意圖。對于帶 D7 接頭的 R-系列傳
感器，只需用兩端帶 D7 和 D-Sub9 接頭的短電纜 (型
號：253130) 直接將傳感器與轉換器連接起來既可。
圖 3 為傳感器與短電纜連接的示意圖。

連接好傳感器和轉換器後，將轉換器通過串口連接綫

或者直接插入計算機串口就完成了硬件設備的連接。

硬件連接

圖 4：軟件主界面

白 白

棕 棕

灰 灰

▼

連接傳感器

黃 黃

綠 綠

粉 粉

圖 3：傳感器帶 D7 接頭與短電纜連接的示意圖

MTS 傳感器直出電纜線 MTS 提供的轉換短電纜 �型號：253131�

圖 2：傳感器帶直出電纜與短電纜的連接

軟件安裝與設置

R-系列 PC 設置軟件是專門為 R-系列傳感器使用的提供軟件可編程，輸出和狀況的實時監視。用戶使用此程序界面可以合理修
改傳感器的參數和查看重要的診斷狀況。

請從 MTS 程序安裝光盤中運行 "setup.exe" 文件。並根據引導提示進行軟件的安裝。安裝程序成功運行後，會在桌面上建立名為 
"SSI Configurator" 的快捷方式圖標。點擊這個圖標就可以馬上啟動設置軟件了。

此軟件界面如圖 4 所示，包含以下 5 個部分：

1.	 主菜單區
2.	傳感器狀態區
3.	功能設置區
4.	連接狀態區
5.	更新按鈕

傳感器狀態區顯示目前連接的傳感器的基本信息。連接狀態區顯示目前計算機

與傳感器的連接狀態，如果此區顯示紅色指示燈，則表明連接出現錯誤，此時

請確認連接狀態。指示燈爲綠色時才可以進行設置。在每一次對傳感器進行設

置都需要點擊更新按鈕來使設置生效。

MTS 傳感器帶 D7 接頭 MTS 提供的轉換短電纜
�型號：253130�

1.	 在功能設置區點擊 "SSI Setting" 選項。

2.	 在 "SSI Coding" 的選項框裡選擇 "Binary" (二進制) 或 "Gray" (格雷碼)輸出格
式。

3.	 在 "SSI transmission bit width" 輸入框裏輸入 SSI 傳輸位寬，可以選擇 24，25 
或 26 位，但 26 位只有偶校驗時有效)。

4.	 在 "Start of Measurement" 的選項框裏選擇 "SSI clock asynchron" (導步測量) 或 
"SSI clock synchron" (同步測量)。

圖 5：SSI 輸出格式設置

SSI 輸出格式設置（圖 5）

軟件安裝

軟件介面說明

▼通過連接轉換器
至計算機帶串連口
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軟件安裝與設置

1.	 在功能設置區點 "Error Indication"  (錯誤顯示) 選項。

2.	 在 "Error Value" 欄裏設置發生錯誤時傳感器的輸出值。

3.	 在 "Error Counter" 欄裏設置錯誤計數的次數，代表多少次錯誤發生後，傳感
器才輸出以上設置的錯誤值。

圖 6：錯誤檢出設置

1.	 在功能設置區點 "Measurement"  (測量) 選項。

2.	 在 "Filter" (過濾器) 欄裏設置 "Grade" (等級) 的值，這個值代表每次傳感器
送出的數據是多少個採樣值的平均值。

3.	 在 "Measuring" (測量) 欄裏設置測量的類型，可以選擇 "Position" (位置)，
"Differential " (距離差)，"Velocity" (速度)。

4.	 在 "Measuring" 欄裏可以選擇測量方向，"Forward" (正向測量) 或 "Inverse" 
(反向測量)。

5.	 選中 "Parity & Error Bit" (奇偶與錯誤位) 時，校驗位就會自動添加。

6.	 在 "Resolution" (分辨率) 輸入框裡可以更改測量的分辨率。

7.	 如果你需要設置偏移量，可以在 "Offset" (偏離) 輸入框裡輸入。

8.	 將磁鐵移動到任意位置，點擊 "Set" (設定) 按鈕就可以把此時磁鐵的位置
作為原點。

圖 7：測量參數設置

測量參數設置（圖 7）

錯誤檢出設置（圖 6）

圖 8：測試傳感器

在主菜單選項下直接點擊 "Test Sensor" (測試傳感器) 就可以實時監視傳感器的
輸出值。但請注意這只是計算值供參考用，實際值請用其他測量儀器測量。

注意：用以上方法設置傳感器後，需按下 "EEPROM Update" 按鈕來使設置生效。

測試傳感器（圖 8）
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MTS 磁致伸縮位移傳感器

G-系列 PC 編程工具包
模擬輸出 

操作說明

G-系列編程工具包

型號：253145

硬件連接

G-系列 PC 編程工具包

MTS 設備編號 設備名稱 說明

253116 RS422 / RS232 轉換器 由外接電源供電的 RS422 與 RS232 計算機接口轉換器。

253147 短電纜 (D9 + D6 接頭) 此短電纜一端為標準 D-Sub 9 接口與計算機串連口相連接，另一端帶 D6 配對
接頭與 R-系列傳感器帶 D6 接頭插座直接連接。

253148 短電纜 (D9 + 散線) 此短電纜一端為標準 D-Sub 9 接口與計算機串連口相連接，另一端為帶有夾子
的裸綫，與 R-系列傳感器帶直出電纜直接連接。

402452 24 Vdc 電源適配器 100 ~ 240 Vac 輸入，24 Vdc 輸出電源，供電給 RS422 / RS232 轉換器使用 。

MTS 傳感器爲用戶提供了方便實用的編程工具包 (MTS 設備編號 253145)，用戶可以通過 R-系列傳感器專用的軟硬件工具，對傳
感器進行參數設置。在使用工具包進行設置前，請確認工具包中的硬件設備以及配線，表 1 為所需設備的列表。

表 1：工具包設備列表

備注：

除了以上工具包提供的工具外，用戶需要自備帶有 RS232 通訊串口的計算機。如果計算機串口插入的地方不適合上面提到的轉換
器 (型號：253116) 直接插入，用戶需要自行準備串口 RS232 的轉換綫 (兩端分別為公和母的 D-Sub 9 接頭)。

在使用軟件對 R-系列傳感器進行設置時，傳感器須事先與計算機建立硬件連接。圖 1 為連接的示意圖。

圖 1：G-系列傳感器與計算機的連接示意圖
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硬件連接

此軟件界面如圖 4 所示，包含以下4 個部分：

1.	 主菜單區
2.	功能選擇區
3.	功能視窗區
4.	狀態欄區

圖 4：軟件主界面

MTS setup.exe
G-series Field Setup

 4

G-series Field Setup

4 4
. . .
.

( 5) 

. Sensor Information

.
Output Style

Serial Number
Gradient

. Sensor status

( 6) 

Magnet Position 
Unit

Sensor Status

Set Current Position As Zero

Read Magnet Position Now
Continuous

Update
Log To File Browse

主菜單項 子菜單項 功能說明

Communications
(通訊)

Select COM port 可以選擇通訊的 COM 端口，也可以設
置無連接模式。

Initialize
communication

如果在軟件使用中遇到傳感器電源斷線

或其他導致通訊中止的狀況，可以便用

此按鈕重新建立連接。點擊 "Click here to 
refresh data" 也可以獲得同樣的重新恢復
連接的效果。

View(觀看) 點擊 "Click here to refresh data" 按鈕，有同
樣的功能。

Factory function
(工廠功能)

Back up sensor
setting to file

用來備份當前的傳感器設置文檔。用戶

可以在修改傳感器參數前，用此功能備

份當前設置。

Restore sensor
setting from file..

從文檔中恢復傳感器的參數設置。

Restore factory
setting

只適用於工廠版本軟件，供 MTS 內部檢
查使用。

Save as factory
setting

只適用於工廠版本軟件，供 MTS 內部檢
查使用。

Change 
update time

只適用於工廠版本軟件，供 MTS 內部檢
查使用。

Security key 
information

只適用於工廠版本軟件，供 MTS 內部檢
查使用。

Language(語言) 設置軟件界面所使用的語言。

Help(幫助) 提供此軟件的版本號和相關技術說明。

表 2 列舉了此軟件的主菜單項

主菜單介紹：

白 白

棕 棕

綠

黃 黃

綠

▼通過轉換器連接計算機串口

G-系列模擬輸出傳感器根據應用需要提供兩種不同
的電氣連接方式，一種是直出電纜，一種是 D6 接頭
插座。這兩種方式在連接計算機時所使用的短電纜是

不同的，前者為 D-Sub9 接頭配散線 (MTS 設備編號為 
253147)，後者使用 D-Sub9 接頭轉 D6 接頭 (MTS 設備
編號為 253148)。

對于帶直出電纜的傳感器，需要將傳感器直出線端

連接在短電纜 (型號：253129) 帶有夾子的一端，(注
意：MTS 傳感器由於生產地的關係，火線顏色有兩
種，一種為紅色，另一種為棕色)。圖 2 為傳感器與短
電纜連接的示意圖。對于帶 D6 接頭插座的 R-系列傳
感器，只需用兩端帶 D6 和 D-Sub9 接頭的短電纜 (型
號：253148) 直接將傳感器與轉換器連接起來既可。圖 
3 為傳感器與短電纜連接的示意圖。

連接好傳感器和轉換器後，將轉換器通過串口連接綫

或者直接插入計算機串口就完成了硬件設備的連接。

軟件安裝與設置

G-系列 PC 設置軟件是專門為 G-系列傳感器使用的軟件可編程，提供輸出和狀況的實時監視。用戶使用此程序界面可以合理修
改傳感器的參數和查看重要的診斷狀況。

請從 MTS 程序安裝光盤中運行“setup.exe”文件。並根據引導提示進行軟件的安裝。安裝程序成功運行後，會在桌面上建立名為
“Analog Configurator” 的快捷方式圖標。點擊這個圖標就可以馬上啟動設置軟件了。

MTS 傳感器直出電纜線 MTS 提供的轉換短電纜 �型號：253148�

圖 2：傳感器帶直出電纜與短電纜的連接

軟件安裝

軟件介面說明

圖 3：傳感器帶 D6 接頭與短電纜連接的示意圖

MTS 傳感器帶 D6 接頭 MTS 提供的轉換短電纜
�型號：253147�
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軟件安裝與設置

1.	 在功能設置區點擊 "Sensor Information" (傳感器狀態信息)。

2.	 在功能視圖區會顯示傳感器的主要信息，此時請留意以下幾個參數：
	 - Output style (輸出形式)
	 - Serial Number (序列號)
	 - Gradient (梯度)

3.	 在 "Sensor status" (傳感器狀態) 欄裡觀察傳感器狀態，只有當所有指示
燈為綠色時才可以對傳感器進行編程操作。

圖 5：顯示傳感器信息

1.	 在功能選擇區點擊 "Magnet Position" (磁鐵位置)。

2.	 在 "Unit" 欄裏設置顯示單位 (英寸或毫米)。

3.	 觀察 "Sensor Status" (傳感器狀況) 欄裏顯示的傳感器信息是否正常。紅
色為不正常，綠色為正常。

4.	 點擊 "Set Current Position As Zero" (設定現在位置等於零位) 來設置顯示
原點。

5.	 點擊 "Read Magnet Position Now" (馬上閱讀磁鐵位置) 來顯示當前磁鐵位
置。選 "Continuous Update" (連續更新) 磁鐵位置將會自動連續的顯示。

6.	 選中 "Log To File" (寫入日誌) 來，並點擊 "Browse" (瀏覽) 就可以指定文
件來存放位置數據。

图  8 Null (Setpoint 1) Span 
(setpoint2) 义

( 7) 

Output Setup
Analog Output Styles

Adjustment Mode Coarse
Fine

“Null” “+” “-” 
“Span” “+” “-”

 “save setpoint 
adjustment to sensor”

Null (Setpoint 1) Span 
(setpoint2) 8

Communication Log
Save to Disk

Communications Select COM port
COM

Communications Initialize communication

Factory function Back up Sensor setting to File…

Factory function Restore Sensor setting From file…

Click Here to Refresh Data

8

position decrease. Once you set value click “save setpoint adjustment to sensor”. 
null value is saved into sensor memory. 

You can set the output value of span position same as null. 

Null (Setpoint 1) is always closer to sensor housing and span setpoint2 is always closer tip of 
sensor. 

 (Span setpioint2 )                （Null setpoint1）

1.	 在功能選擇區點擊 "Output Setup" (輸出設定)。

2.	 在 "Analog Output Styles" (模擬輸出形式) 欄裏選擇輸出的電壓或者電流
範圍。

3.	 在 "Adjustment Mode" (調節模式) 欄裏選擇 "Coarse" (粗調) 或者 "Fine" (細
調)。

4.	 將磁鐵放到想要設置為量程起始點的地方，利用 "Null" (零點) 下的 "+" / 
"-" 按鈕來作微調。用同樣方法，也可以利用 "Span" (滿量程) 下的 "+" / 
"-" 來設置量程的終點。

5.	 設置好後請點擊 "Save Setpoint Adjustment to Sensor" 來保存。注意空值不
會被保存。Null (Setpoint 1) 和 Span (Setpoint 2) 的具體含義，請參考圖 8。

滿量程設定點 2
(Span Setpoint 2)  

顯示傳感器信息（圖 5）

顯示磁鐵位置（圖 6）

輸出設置（圖 7）

零位設定點 1
(Null Setpoint 1)  

圖 6：顯示磁鐵位置

圖 7：輸出設置

圖 8：Null 零位(設定點 1)和 Span 滿量程(設定點 2)的含義

G-
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軟件安裝

1.	 在功能設置區點擊 "Communication Log" (通訊日誌)，便可以查看通訊記錄。

2.	 點擊 "Save to Disk" (儲存文檔) 可以保存日誌文檔。

1.	 點擊 "Communication" (通訊) 菜單欄下的 "Select COM Port" (選擇通訊口) 菜單。

2.	 在彈出的選擇對話框裡選擇 "COM"。

1.	 如果在軟件使用中遇到傳感器電源斷線或其他導致通訊中止的狀況，可以點擊 "Communication" (通訊) 菜單欄下的 "Initialize 
Communication" (通訊初始化) 菜單來重新建立連接。

1.	 選擇 "Factory Function" (工廠功能)，菜單欄下的 "Backup Sensor Setting to File..." (儲存新備份) 菜單，來選擇備份存放的文件。

2.	 選擇 "Factory Function" (工廠功能)，菜單欄下的 "Restore Sensor Setting to File..." (提取舊備份)  菜單，來選擇備份存放的文件以

注意：以上每有效設置操作後，都需要點擊 "Click Here to Refresh Data" 按鈕進行顯示刷新。

G-
系

列
 -

 模
擬

編
程

查看日誌

設置通訊端口

備份還原設置

恢復通訊
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MTS 磁致伸縮位移傳感器

R-系列手持編程器
模擬輸出 

操作說明

R-系列模擬輸出手持編程器
      型號：253124

R-系列模擬輸出傳感器的編程說明

R-系列模擬手持編程器（型號:253124）是專門為 R-系列模

擬輸出傳感器行程定位編程使用。它可以按用戶要求在有效

行程內任何一個範圍設定起點輸出值（0%=0Vdc 或 -10Vdc，
4mA 或 0mA）和終點輸出值（100%=10Vdc 或 20mA），這個編

程器只適用於作單一磁鐵測量的 R-系列傳感器。

標準出廠設定的設定點 1（零點）和設定點 2（滿量程點）一

般固定在傳感器訂貨行程的兩端。例如對輸出為 4-20 mA 的
傳感器（傳感器型號最後 3 位為 A01），零點位置設定在零

區後即有效行程的起點，輸出值為 4 mA。同樣，滿量程點位

置設定在死區之前即有效行程的終點，輸出值為 20 mA。

設定點 1 和設定點 2 能按照實際的測量範圍的需要在有效行

程範圍內任何一點上來進行重新定位。（注意：設定點 1 和
設定點 2 之間的最小允許距離為 25 mm）.這些調整不必在現

場進行，可以通過連接手持編程器到傳感器的直出電纜來實

現遠距編程。

R-系列手持編程器可以用來改變輸出值的正向測量（如 4-20 
mA 輸出）到反向測量（如 20-4 mA 輸出），又或從反向轉到

正向測量。

請注意 R-系列模擬手動編程器僅能用於編程輸出為 0% 或 
100% 的值，如果用戶需要調整輸出值在設定點處不是 0% 或 
100%，則必須使用 MTS 的 R-系列模擬輸出 PC 編程軟件進

行。

綠燈 紅燈 功能

亮 滅 正常工作

亮 閃 磁鐵離開有效行程範圍

亮 亮 測不到磁鐵

閃 亮 進入編程狀態

R-系列 LED 顯示說明表

注意:此文件提供兩組編程步驟

一組適用於 R-系列傳感序列號至 90052723

另一組則適用於序列號大於 90052724

紅、綠 LED's 
顯示燈

圖 2

R - 系列手持編程器

550998 B

SENSORS

Temposonics®

All specifications are subject to change.   Please contact MTS for specifications that are critical
to your needs.

The R-Series Analog Handheld Programmer (part number 253124)
can be used to program the magnet positions for the start of output,
(0% = 0 Vdc, -10 Vdc, 4 mA, or 0 mA), and the end of output,
(100% = 10 Vdc, or 20 mA), for the single magnet version of the 
R-Series Analog Sensor.

Standard factory settings place the setpoint 1 (null) and setpoint 2
(span) at the limits of the sensor’s active stroke range.  For example,
a sensor ordered with 4 – 20 mA output, (option “A01”, i.e. model
number ending with “A01”), will be factory set for 4 mA output at
the bottom limit of the stroke range at the null position.  Likewise,
the 20 mA output will be factory set at the top limit of the stroke
range at the start of the “dead zone”.

Setpoint 1 and setpoint 2 can be re-positioned for the actual 
measuring range needed anywhere within the active stroke length.
(Note: The minimum distance allowed between setpoint 1 and set-
point 2 is 25 mm.) These adjustments are easily performed, even
when the sensor is not directly accessible, by connecting the Analog
Handheld Programmer to the sensor’s integral cable or extension
cable.

The R-Series Analog Handheld Programmer can also be used to
change the output direction from forward-acting (e.g. 4 – 20 mA
output) to reverse-acting (e.g. 20 – 4 mA output), as well as
reverse-acting to forward-acting.

Please note that the R-Series Analog Handheld Programmer can
only be used to program output values for 0% or 100%.  To adjust
the output values at setpoints other than 0% or 100%, you must use
a personal computer and the R-Series Analog PC Programming Kit.

R-Series Model RP and RH Analog sensor programming

Magnetostrictive Linear-Position Sensors

R-Series Model RP and RH Analog
Field Adjustment with MTS Analog Handheld Programmer

Operating Instructions

LED’s

Green Red Description

ON OFF Normal function

ON Flashing Magnet out of setup range

ON ON Magnet not detected

Flashing ON Programming mode

Output
Value

forward reverse

1 Magnet Sensor

Setpoint 1
(Null)

Setpoint 2 
(Span)

Position
Electronics

Housing
Dead
Zone

This instruction sheet contains the following two programming 
procedures:

� Programming your R-Series Model RP and RH Analog sensor 
with serial numbers up to 90052723.

� Programming your R-Series Model RP and RH Analog sensor 
with serial numbers 90052724 or higher.

Contents

R-Series Analog Hand-held programmer
Part no. 253124

R-
系

列
手

持
編

程
器

Output
Value

forward reverse

1 Magnet Sensor

Setpoint 1
(Null)

Setpoint 2 
(Span)

Position
Electronics

Housing
Dead
Zone

電子頭

位置 死區

設定點 1
(零點)

設定點 2
(滿程量點)

輸出數值

正
向 反向

單磁鐵傳感器

零區

圖 1
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編程步驟 A

只適用於傳感器系列號低於 90052723：

	 1.	連接編程器和電源（見圖 3）。

	 2.	啟動編程模式：

	 a.	按下然後鬆開"開始"鍵

	 b.	兩秒內，同時按下 "0%" 和 "100%" 鍵然後鬆開

	 c.	傳感器綠色 LED 顯示燈慢慢閃動，紅色 LED 顯示燈發	

		  亮代表編程器進入編程狀態。

	 3.	設定起點位置的輸出值

		  （例：0% = 0 Vdc，-10Vdc，4mA 或 0mA）
		  a.	把磁鐵移動到零點位置

		  b.	按下和鬆開 "0%" 鍵
	 4.	設定終點位置的（輸出值例：100% = 10Vdc 或 20mA）
		  a.	把磁塊移動到滿量程位置

		  b.	按下和鬆開 "100%" 鍵
	 5.儲存設置值和退出編程模式

		  a.	按下和鬆開 "開始" 按鍵

		  b.	切斷電源和編程器的連接

編程器背面

編程步驟 B

只適用於傳感器系列號高於 90052724（約 2006 年以後生產） 

	 1.	連接編程器和電源（見圖 3）。

	 2.	啟動編程模式：

		  a.	同時按下 "開始" 鍵和 "100%" 鍵，先鬆開 "開始" 	
			   鍵，等一秒後再鬆開 "100%" 鍵
		  b.	兩秒內，同時按下 "0%" 和 "100%" 鍵然後鬆開

		  c.	傳感器綠色 LED 顯示燈慢慢閃動，紅色 LED 顯示燈	

			   發亮代表編程器進入編程狀態。

	 3.	設定起點位置的輸出值

		  （例：0% = Vdc，-10Vdc，4mA 或 0mA）
		  a.	把磁鐵移動到零點位置

		  b.	按下和鬆開 "0%" 鍵
	 4.	設定終點位置的（輸出值例：100% = 10Vdc 或 20mA）
		  a.	把磁塊移動到滿量程位置

		  b.	按下和鬆開 "100%" 鍵
	 5.儲存設置值和退出編程模式

		  a.	按下和鬆開 "開始" 按鍵

		  b.	切斷電源和編程器的連接

圖 3 圖 4

傳感器設定點圖解

R-系列手持編程器連接與現場調整

1. 調整起點和終點 2. 調整起點和終點，再轉變為反向測量。

R-
系

列
手

持
編

程
器

Pin 1 / gray   0%

   
Pin 3 / yellow   100%

   
Pin 5 / red or brown  
Pin 6 / white  

1

2

3

4

5

6 DC GND (for supply)
24 Vdc

Programmer

1 針號 / 灰

3 針號 / 黃

5 針號 / 紅或棕

6 針號 / 白

零點

滿量程點

編程

+24  Vdc 
供電

0  Vdc 

Factory setting
A0 = 4 to 20 mA

Factory setting
A0 = 4 to 20 mA

Field setting
A0 = 4 to 20 mA

Field setting
A1 = 20 to 4 mA

4 mA

4 mA

0% 100%

0% 100%

(1)
20 mA

(1)
20 mA

4 mA

4 mA

0% 100%

100% 0%

(1)
20 mA

(1)

(1) Example:  Error output set to 20.7 mA when exceeding Span (Setpoint 2) position

Active stroke

20 mA

Active stroke

New stroke New stroke

Factory setting
A0 = 4 to 20 mA

Factory setting
A0 = 4 to 20 mA

Field setting
A0 = 4 to 20 mA

Field setting
A1 = 20 to 4 mA

4 mA

4 mA

0% 100%

0% 100%

(1)
20 mA

(1)
20 mA

4 mA

4 mA

0% 100%

100% 0%

(1)
20 mA

(1)

(1) Example:  Error output set to 20.7 mA when exceeding Span (Setpoint 2) position

Active stroke

20 mA

Active stroke

New stroke New stroke

工廠設定

現場調整

例：當磁鐵超過測量範圍時，錯誤輸值為 20.7 mA

新行程

有效行程
工廠設定

現場調整
新行程

有效行程

連接傳感器

+24  Vdc 供電
(5 針號 / 紅或棕)

輸出 1（1 針號 / 灰）
輸出 2（3 針號 / 黃）

0  Vdc （6 針號 / 白）

+24  Vdc 供電

0  Vdc 

24  Vdc 
供電

+24  Vdc 供電
輸出 1
輸出 2
0  Vdc 
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MTS 磁致伸縮位移傳感器

G-系列手持編程器
模擬輸出 

操作說明

G-系列模擬

手持編程

型號：253294

G-系列模擬手持編程器操作說明

G-系列模擬輸出傳感器是利用一個位置磁鐵，在傳感器的有
效行程長度內移動來提供一個線性位置輸出。設定點 1 為有
效行程的起點輸出值，設定點 2 為有效行程的終點輸出值；
這兩個設點都可以通過利用 G-系列模擬手持編程器在傳感器
的有效行程內來進行設定編程。

出廠的標準設定為設定點 1 (零點)和設定點 2 (滿量程點)定
位在傳感器的有效行程的兩極。例如，傳感器輸出 4-20 mA，
(傳感器型號最後 2 位為 A0)，工廠會將零點設成 4 mA (即零
區後)。同樣，滿量程點設成 20 mA (即死區前)。 (見圖 1)

其實設定點 1 和設定點 2 是可以按照實際的測量範圍需要在
有效行程內任何一點上來進行重新定位。這些調整不必在現

場進行，用戶可以通過連接手持編程器到傳感器的直出電纜

來實現遠距設置。

請注意下面對 G-系列模擬手持編程器的限制：
	 1.	從傳感器到手持編程器的電纜長度不能超過 45 米。
	 2.	設定點 1 和 2 之間最小的需要為 50 mm。
	 3.	手持編程器不能用來改變輸出值的正反方向測量。
	 4.	其它的注意事項在下一頁的底部有更多的說明。

G-系列傳感器有內置的 LEDs 顯示燈(綠或紅)指示傳感器現
況，錯誤診斷和編程模式等(見圖 2)。當連接到傳感器時，
同樣的 LED 代碼也會顯示在G-系列模擬手持編程器上。當
編程器連接和通電後，傳感器進入編程模式，此時傳感器的 
LEDs 綠燈會閃動，而紅燈會滅掉。編程器的 LEDs 提供一個
遠距顯示傳感器的錯誤診斷現況。正常設置時編程器必須顯

示沒有傳感器錯誤即綠燈亮，紅燈滅。

正面 背面

圖 2

紅、綠 LEDs 
顯示燈

G-系列 LED 顯示燈說明表

綠燈 紅燈 功能

滅 滅 供電中斷

滅 亮 自我診斷錯誤

滅 閃 紅外線編程

亮 滅 正常工作狀態

亮 亮 測不到磁鐵

亮 閃 失去外來詢問信號

閃 滅 進入編程狀態

閃 亮 磁鐵信號太弱

閃 閃 供電超出允許範圍(過高或過低)

G - 系列手持編程器

電子頭

位置
死區

設定點 1
(零點)

設定點 2
(滿量程點)

輸出數值 正向
反向

單磁鐵傳感器

圖 1

零區

G-
系

列
手

持
編

程
器
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G-系列模擬手持編程器使用過程

1.	 連接編程器到傳感器直出電纜的 6 條線(如果傳感器帶 D6 接頭，必需通過延長電纜線
連接)，編程器上方的四個連接點是給 24 Vdc 供電和連接萬用表。編程器通電後，傳感
器即進入串連編程狀態，傳感器的綠色指示 LED 發亮，紅色 LED 滅掉。編程器的 LEDs 
同步顯示傳感器的現狀，為了繼續編程，編程器綠色 LED 必須亮著而紅色 LED 必須保
持滅。

2.	把位置磁鐵移動到設定點 1 的位置，在下一步前不能再移動磁鐵。把手指頭放在編程
器中間的大按鈕向上按鍵(上箭頭)或向下按鍵(下箭頭)對設定點 1 增加或減少輸出值
(對應萬用表顯示)。如果需要，可以正中垂直下按轉來換粗調/細調。(每個按鍵至少

按住 0.5 秒以上)。
	
	 粗調時：	按一下的步長約等於 3 - 5 mm 變動。
	 細調時：	按一下的零區步長約等於 0.35 mm 變動，而按一下的滿量程微調步長約等於    	

			   0.7 mm 變動。 

3.	把位置磁鐵移動到需要的設定點 2 的位置，在進行下一步前不能再移動磁鐵。按鍵向
右(箭頭向右)或按鍵向左(箭頭向左)對設定點 2 增加或減少輸出值(對應萬用表的顯示
數值)。

4.	為了調整到位，可能需要重複步驟 2 和 3 ，建議用細調作最後調整。當設定點 1 和 2 
的輸出值時達到滿意後，繼續步驟 5 。

5.	正中垂直按下鍵 3 秒來保存所有設定。編程器的綠和紅 LEDs 會短暫閃動以確認新的設
定保存。然後傳感器會回到正常的工作狀態（即綠 LED 亮，紅 LED 滅），編程完畢。

G-系列模擬手持編程器說明

注意事項:

1.	 G-系列傳感器的模擬輸出在整個有效行程範圍均可調整。最小的調整步長為 0.35mm，而設
定點 1 和 2 之間的最小間隔為 50mm。

2.	 不應該用手持編程器改變輸出值的正、反測量方向(見圖 1)。正確方法是利用 G-系列的計
算機(PC)設定軟件來為傳感器作不同的輸出模式編程。G-系列運算方法不同於R-系列的模
擬傳感器，僅通過調整設置點的值去改變輸出極性將會限制輸出範圍或增加不必要的循環時

間。

3.	 如果傳感器之前已經通過編程來減少設置點的距離，在下一次再編程時，只需要做很小的調
整便可。由於輸出值是有範圍的限制，它可能要通過重複編程(多次操作)來增大有效行程。

如果希望增加設置點間距離，先以小的改變來改變設置點 1 和/或 2 的新位置，然後按照上
述操作步驟的 2 到 5 點來保存新設置。如果需要，重複整個過程來增加設置點間的距離。 

萬用表數字顯示(mA)
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D60 針號	 直出線色   	功能 / 模擬輸出
1	 灰	 0 ~ 10，-10 ~ +10 Vdc 或		
		  4  ~ 20 mA，0 ~ 20 mA 
		  或反向測量：			 
		  10 ~ 0，10 ~ -10 Vdc 或 		
		  20 ~ 4 mA，20 ~ 0 mA
2	 粉	 1 號針回路	
3	 黃	 編程模式(RS-485+)
4         	 綠        	 編程模式(RS-485-)
5        	 紅或棕	 供電 (+Vdc)                
6        	 白	 0 Vdc	
*供電 0 Vdc 線和機械外殼接地必須分開，電纜屏蔽線  
連接機械外殼。		  	 	 	

G-系列模擬輸出接線表
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1.	 問：	MTS 經常標榜 MTS 的������������������������������������磁致伸縮��������������������������������位移傳感器為一低成本之選擇，但為何其價格������������會�����������較其他技術的傳感器��高�？

	 答：	磁致伸縮可以說是 20 世紀最先進的位移測量技術，遠遠優於其它技術。雖然 MTS 位移傳感器單位價格可
能較其它技術高，但由於其功能卓�������������������������������越������������������������������、輸出直接，因此無須再加配輸出界面，從而減低整體電控成本。�此

外��������������������������������������������，由於輸出精確可靠，可以大量減低廢品的產生和停機時間。再者，因為傳感器堅固耐用，壽命特長

(往往比機台或生產線的壽命還要長)，又無須定期維修或重標，所以不必大量庫存備件，因此�����大幅���減低整

體維護成本。

	 	 值得��������������������������������������������一提������������������������������������������的是����������������������������������������，低價位並不等於低成本。很多人往往只看眼前價格而忽略了產品的真正價值和長期運作成

本，一分錢、一分貨是有道理的。此外，我們希望用戶除了看產品的單位價格外，也應注意������經�����銷商的售後

服務，原廠的技術支持和產品的可靠性等等。雖然 MTS 傳感器的精度比其它技術高很多，但這實際上並非
是大多數用戶採用 MTS 產品的首要考慮條件，反而是因為它的高質量，可靠性和免維護等優點，用戶在安
裝好後根本不用再擔心其它問題或麻煩。������我們的口號是 "裝好它����，���忘記它"！

2.	 問：	為甚麼 MTS 的位移傳感器要比同技術的其它品牌價格要高？
	 答：	MTS 位移傳感器的價格是市場價格，十分合理。用戶必須認清楚 MTS 傳感器與其它磁致伸縮品牌的技術

規格差異，還有 MTS 與各個��������������������經�������������������銷商的技術能力和對用戶提供的技術支��持�。MTS 是磁致伸縮位移測量技術
的發明者、開拓者和市場領導者，我們的先進技術比市場第二位的起碼領先 18 個月，而且還連續不斷的
研發，每年都推出新產品。反觀我們的市場對手，一般都是以抄襲���和��模仿 MTS 為主，而且研發速度緩慢
甚至完全沒有研發。現在國內有些廠家乘著“磁致伸縮熱潮”進口磁致伸縮線，自行生產位移傳感器混

淆視聽，也有公司引進國外一些過時的生產線，標榜技術與 MTS 相同，但價格便宜一半。這些其實都是
沿用 MTS 在 30 年前第一代的技術生產，已經是嚴重過時。用戶如果為了省錢而選購這些產品，除了在
精度、可靠性、耐用性等比不上 MTS 外，還有可能得不到應有的售後服務，其中一個可能是電子零件已
過時而不再生產。我們深信聰明的用戶一定會分清楚那一家是好公司，提供������������優質����������的產品和良好����的���服務。

關於訂貨的問題

關於產品價格的問題
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3.	 問：	現在國內很多商戶都說是 MTS 的供貨商，尤其在網上查詢結果時尤甚，請問如何辨別那一家是真正獲授權
的 MTS 的經銷商�？

	 答：MTS 在國內的一級授權經銷商在 2007 年底為止只有 5 家，資料刊登於 MTS 的中文網站，歡迎用戶查看。
我們的一級經銷商為了發展業務，一般會在不同區域建立銷售網，與地區代理長期合作，提供正規的供貨

渠道與技術支持。用戶可以隨時聯系 MTS 設於香港的亞太區銷售辦事處查詢，上網的話，請上 MTS 的中
文官方網站查看，聯系方式印在本文件背頁。

	 	 MTS 在國內從來都沒有設立���������������������"��������������������總代理�����������������"����������������，目前也沒有計劃，請各用戶注意。MTS 在國內的主要客戶和各一級
經銷商均由位於香港辦事處的 MTS 亞太地區經理直接管理。如有疑問，請即聯系 MTS 公司。

	 	 MTS 在國內是通過正式授權的經銷商作銷售。用戶如果通過 MTS 授權的國內經銷商購入的傳感器會附送 12 
個月的質保期，同時肯定可以獲得 MTS 公司的技術支持。每一個經過授權銷售渠道進入中國市場的 MTS 傳
感器，我公司都會把它的序列號在發貨前作登記存檔，以証真偽。各用戶是有權要求 MTS 授權的經銷商提
出証明傳感器是 MTS 原廠生產，並保証獲得合法的質保期與技術支持等。

	 	 有很多未經授權的貿易商在互聯網上收集和發放錯、假信息，聲稱能以極低價格從國外代購 MTS 傳感器，
其實大多是以不正當手法欺騙和誤導用戶。可能導致用戶購入與規格要求不符的 MTS 傳感器，又或是買進
國產仿冒、次貨、翻新貨、甚至假貨等等。

	 	 用戶必須明白就算通過這些貿易商買入的傳感器為原廠生產的水貨，也不會附有任何質保期。而從未經授

權渠道購入的傳感器如果出現問題，將與 MTS 及其經銷商無關。就算用戶肯付費作檢查或維修，MTS 也不
一定受理。用戶不可能從這些貿易商處獲得任何支援，因為他們根本不懂 MTS 的傳感器技術也絕不可能獲

*新增加的問題會刊登在 MTS 中文網站，歡迎瀏覽�。
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	 	 得 MTS 在技術上或零件上的任何支持。他們對用戶的花言巧語甚至承諾，都是沒有事實根據的。用戶與這
些貿易商聯系時，請千萬小心，以防上當受騙。

	 	 此外，MTS 的公司名稱、公司商標與產品品牌等均已在全球註冊。任何公司未經 MTS 公司授權同意而擅自
採用 MTS 公司的名稱、公司商標與產品品牌和產品圖像等以任何形式在媒體或廣告上應用，均屬侵犯知識
產權的嚴重問題，MTS 一定會對侵犯版權者採取果斷的法律行動。

		  MTS 承諾會以果斷的行動繼續嚴厲打擊任何未經授權的銷售渠導，同時也提醒各用戶必須從正式授權的經
銷商處購貨，以保障個人與公司利益。如有疑問，請即時與 MTS 公司直接聯系。

4.	 問：MTS 傳感器的單位價格是否包括運費�����������？����������還有沒有其它附加費�？

	 答：	������������������������������我們的正常報價是傳感器單位價����������������，���������������另收包裝費、運費及運保費。超過 3 米長需要以木箱包裝，因此需要加
收木箱費。

5.	 問：	MTS 傳感器的正常交貨期是多長��������？�������有否加急服務�？

	 答：	�����標準型號的 MTS 傳感器的正常交貨期是 4 ~ 5 週出廠����������，���������交到國內用戶手上約 5 ~ 6 週。加急訂單如果數量不
多���������，��������型號標準的話��，�約 5 個工作日出廠，但需加收加急費����������，���������按每支傳感器計算。

6.	 問：	MTS 傳感器的質保期是多長�？
	 答：	MTS 傳感器的質保期標準為出廠後 12 個月，��根據 MTS 傳感器的保修條款運作。復修產品的質保期為出廠

後 3 個月。

7.	 問：	有什麼配件是隨傳感器附送的？
	 答：	RP、GP、EP 和 EP2 型的固定������������������夾片����������������和標準型號�����������的����������滑塊與浮動磁鐵，還有 GH/RH 型的 O 型密封圈都是隨傳感

器附送的。其它配件如 GH / RH 型的圓環磁鐵、非導磁墊片、安裝縲釘、RP、GP 與 EP 的延長拉杆、球頭
配件，各類傳感器的配對接頭和帶接頭的延長電纜等必須另外訂購。(���������詳細�������配件型號請參�考 MTS 的中文產
品目錄��)。

8.	 問：	當訂購 MTS 的位移傳感器時，是否需要將零區和死區加進訂貨長度？
	 答：	不需要，訂貨時只需提供有效行程便可，即油缸或機械動作的實際行程。其實零區和死區皆為固定長度，

所以每當訂貨時 MTS 會自動將兩個長度加入。(例：有效行程為 300 mm 之 GH 傳感器，外管長度為 300 + 
50.8 + 63.5 = 414.3 mm)。

9.	 問：MTS 位移��������������������������������傳感器出廠後可不可以把長度改短或加長？�������������如果訂短了或訂長了怎麼辦�？

	 答：����������������������������������������������用戶��������������������������������������������絕對不可以���������������������������������������隨意對傳感器的感應杆加長或切短������������������������，因為感��������������������應�������������������元件(即波導管)是按有效行程生產的，是

固定長度，絕對不能改變。但���������������������������������是如果訂長了的話�������������������������，用戶可以��������������������從電控的角度��������������犧牲一部分行程不用，然後在控

制器作適當調整。��������������������������������������但是如果是油缸內置安裝的話�������������������������，������������������������務必要保証活塞桿有足夠深度容納傳感桿的長度���。��同樣

的，如果訂短了而裝在油缸裡，必須保証活塞杆不會脫離傳感器行程，以避免杆端與活塞面碰撞。MTS 的 
R-系列�與 G-系列���������傳感器������模擬輸出提供 100% 零點和滿量程可調度，������用戶可以通過 MTS 的������手持編程器或 PC 
編程軟件進行重調��������������������������������������。�������������������������������������無論如何���������������������������������，我們借此機會提醒各用戶在訂貨前必須再三核實訂貨長度，千萬不要訂錯

行程，尤其是訂短。

10.	問：	���我們對 E-系列傳感器非常感興趣，是否有總線型輸出模式�？
	 答：	E-系列是我們推出的經濟型傳感器�����������，����������目前只有模擬量和數字 Start/Stop 脈沖輸出模式����������，���������還沒有總線型輸出�。

它的特點是安裝方式比較靈活����������������������，���������������������價位相對低����������������，���������������適合各種中低端自控配置的需要�。

11.	問：MTS 有否提供現場顯示表和其它輸出界面？
	 答：顯示表������������������和�����������������界面卡��������������都�������������有，數字或模擬(詳情請參閱 MTS 的中文產品目錄�����)。此外，MTS 的���������協作�������廠家也生產不少

輸出界面和控制器以配合 MTS 的位移傳感器使用，可供用戶選購，有興趣可與 MTS 公司聯系或上網查詢。

12.	問：MTS 是否有生產防爆型的傳感器？
	 答：沒有。但 MTS 有生產本質安全的 NEMA 4X 保護外殼和 HPH 隔爆高������������壓保護外殼，������兩者均可配合 RH 與 GH 型

用�����������於危險區域������。(詳情參閱 MTS 的中文產品目錄��)。

13.	問：����������������������������數控機床上如果要配置的傳感器需具備和光柵尺一樣的輸出，即 TTL 方波和正弦波方式，請問 MTS 有沒有
這樣的輸出形式�？	

關於訂貨的問題
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17.	問：	��請問 MTS 位移傳感器對輸入電壓有沒有超壓或反壓保護�？
	 答：	MTS 傳感器是帶有供電反向保護（- 30 Vdc）������和超壓保護（36 Vdc）�����������的，但如果用戶反接超過 30 分鐘，則保

護便被破壞。此外，如果用戶錯接 230 Vac 供電，或是把 24 Vdc 供電與信息輸出線對掉來接，則電子模塊
可能馬上被燒毀��。（注意：如果由於上述情況導致電子模塊失效，是不屬於 MTS 保修條款範圍，用戶需負
全責。因此，我們在此提醒用戶必須重複檢查接線，然後才對傳感器通電）。

18.	問：	�����請問在調試 MTS 位移傳感器時，如何對參數更改作出處理�？
	 答：	MTS 的 R-系列�與 G-系列�����������������都是智能型傳感器，可以通過計算機或 MTS 的手持編程器作遠程或現場參數進

行重設��������。�������但用戶請注意，MTS 傳感器出廠時已經按訂貨要求調好，到現場後有些參數可以改，有些是不能
改，又或需要 MTS 的原廠或工程人員進行高級更改。如有疑問，請聯系 MTS 或 MTS 的國內經銷商。

19.	問：	�����������������������������������������長行程的傳感器在水平放置的油缸內安裝時，應該如何安裝以避免因自然下垂時產生的磨損�？

	 答：	����������������������一般來說������������������，�����������������行程較短的傳感器撓度較小�����，����行程長（>2 米����������������������）���������������������導致末端下垂可能會導致與活塞杆內壁的摩擦�，

長期摩擦必然會導致傳感器損壞����������������������������。���������������������������因此建議在測量杆末端緊固一段尼龍材料的套管������，�����這樣可以顯著的減少

摩擦��������������������������������������������，�������������������������������������������保護傳感器��������������������������������������。�������������������������������������但是�����������������������������������，����������������������������������仍然需要定期檢查��������������������������，�������������������������維護�����������������������，����������������������及時更換磨損嚴重的護套�����������。(���������有關安裝的指引��，�請

參考本文件第 1 - 4 頁�)

20.	問：	����������������浮動磁鐵與傳感器的安裝間距能否在 10 mm 範圍內調整�？
	 答：	��������������浮動磁鐵與傳感器的間距目前是 3 m +/- 2 mm，��������������������������出於測量精度的需要�����������������，����������������不可以隨意擴大���������，��������但是我們會考慮客

戶的需要在以後的產品設計中對這方面的參數進行改進�。

21.	問：LD / LD2 型的內接電纜是否可以������在現場���加長？

	 答：不可以，但用戶可以按實際情況剪短。LD 型內接電纜最長為 240 mm，LD2 型最長為 320 mm。�����如果現場環

境需要而用戶沒有其它解決方案������������，�����������必須把內接線加長的話�，MTS 不能保証性能發揮在技術規格以內���，��同時 
12 個月的質保期會被取消。

關於安裝的問題
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	 答：��目前 MTS 尚沒有這種輸出模式�����������������������������，����������������������������但是我們具有比較豐富的現場總線輸出�����������，����������當前主流的數控系統及 PLC 控制
器一般都具有現場總線傳感器的接入能力��������������������，�������������������只是總線型傳感器的分辨率還不是最高的�。

14.	問：MTS 在美國與德國�����������������和日本��������������廠生產的傳感器產品有何分別？

	答：從傳感器來說，無論是性能、技術、規格、外殼尺寸、安裝條件和輸出信號等������������基本����������相同。唯一分別可能是

電纜和接頭類型，德國產品多數採用歐規 DIN 的金屬接頭而美國則�������可能選用軍工的 MS 接頭。此外，德國廠
提供比較多的特殊訂制接頭以供一些大型廠家如博世力士樂油缸專用。此外，界面卡如 AK288、EB342 等均
為德國廠專門生產。MTS 的三個生產基地均從同一零件供應商買貨�����������������，����������������磁致伸縮線自己製造生產。同時三地

的生產設備、工序和工藝都是一致，完全沒有分別，並完全符合國際標準 ISO 9001 認証。唯一的分別可能
只在於包裝方法與包裝物料。

15.	問：R-系列與 G-系列���������������從外觀看差不多，實際�����有何分別？

	答：G-系列供一般應用，������������������適用於���������������油缸內置或機床外置������，是作為舊的 T2 型與 L-系列�������的直接替換品�。R-系列則為
高精度，高性能的智能型傳感器，其分辨率和重複精度最高達 1 μm。輸出信號方面，G-系列提供模擬的電
壓和電流，數字量的 Start/Stop 脈沖和 PWM。R-系列則提供高精度的模擬電流和電壓信號，數字量的 SSI，
還有現場總線信號如 Canbus、DeviceNet、Profibus、Interbus 和 EtherCAT 等�。

16.	問：GH 型和	RH 型是否可以�������直接�����取替舊有的 LH 型、Temposonics II(T2)或 Temposonics I(T1)傳感器？
	 答：絕對可以，GH 的價格比老型號����更���便宜。GH 的外殼尺寸、安裝縲紋和零區、死區等皆與 LH、T2 一致(T1 的

零區和死區比較大)，接頭方面也可兼容。唯一分別是供電不一樣，T2 為 ±15Vdc，GH 則與 LH 一樣是 +24 
Vdc。如果用戶想將舊有的 T1 或 T2 位移傳感器升級，�����������但有疑問的話�����，請先聯系 MTS 公司。同時請準備提供
以下數據，簡單的應用背景資料和原來的傳感器型號和序列號、輸出信號種類、安裝縲紋、接頭類型和電

纜長度等，這些資料都可從舊傳感器頭的標籤上獲取。����������������如果資料已看不清楚�������，������可以拍照交給 MTS 公司。

關於產品差異的問題
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關於維護的問題

26.	問：	MTS 位移傳感器是否需要定期重新標定和定期維護？
	 答：	永不需要。由於 MTS 的傳感器是採用非接觸式的磁致伸縮技術制造，輸出信號是絕對值，而內在的敏感原

件和電子模塊十分穩定，��������������������沒有磨損����������������，所以無須定期重標又或定期維護。

27.	問：	是否任何一種磁鐵都可以適用於所有 MTS 位移傳感器，日子長了，磁鐵會否消磁失效？
	 答：	不可以。只有由 MTS 原廠生產的位置磁鐵才能提供足夠和適當的磁場用以感應本公司的位移傳感器。MTS 

製造的磁鐵是永久磁鐵，不會自動消磁，也不用定期更換，用戶請放心。用戶千萬不���������要為了方便或省錢而

選用非 MTS 的磁鐵，實驗證明，其它品牌所提供的磁鐵�������磁場強����度比不上 MTS 的規格。

關於技術上的問題

22.	問：如果要求 2 μm  重複精度，但希望以模擬輸出模式是否可行？
	 答：雖然模擬輸出的分辨率在理論上來說是無限(以 R-系列的 16 位 D/A 為例，分辨率等於滿量程 ÷ 65536)，

但實際上還是受制於電源的波動、外來電子干擾和遠程信號衰減等因素���������������影響�������������。因此我們建議用戶改選數字

式如 SSI 或現場總線輸出模式，分辨率有保証，但是必須同時把控制器的輸入卡也改成數字或總線輸入才
行。R-系列 SSI 輸出可達 1 µm 重複精度����，���並提供 "線性修正" 功能選項�。

23.	問：MTS 位移傳感器對控制器有甚麼特別要求？
	 答：MTS 位移傳感器的輸出都是絕對值，因此對控制器的連接界面沒有很特別的要求。在實際應用上，傳感器

的輸出模式選擇應該是根據用戶選用的控制器而定。譬如控制器輸入界面只可接受電壓或電流時，傳感器

輸出模式便應選模擬。如控制器的輸入界面為 Profibus-DP（�������配合�����如西門子的 700 系列 PLC 使用）����，則用戶

可選用傳感器輸出也是帶 Profibus 總線模式。其實很多 PLC 廠家如美國的 AB 公司都提供多種不同的輸入界
面供用戶選擇，以連接不同的傳感器輸出模式。總的來說，用戶在訂購 MTS 傳感器前，必須確認他們的控
制器（或 PLC）是否�������������������������能夠支持該種輸出模式，不論是模擬，數字或現場總線。

24.	問：我希望選用帶現場總線輸出的傳感器，�����但不太懂�，MTS 能否提供全面的�������系統解決方案�？

	 答：非常抱歉，������������暫時����������不會。希望各用戶理解 MTS 只是一個零件供應商，而不是系統結合者。但 MTS 一定會提供
所需的電子數據�������������������文檔�����������������，通訊協議格式與指令涵義。����很遺憾�，MTS 不能提供軟件編程指導，�������也������不�����能����派工程師

到現場調試。用戶���������������������������請��������������������������先�������������������������了������������������������解自己的技術能力，���������������和��������������對相關技術的認知，�����也����可以聯系 MTS 的專業������經銷商���協助。

另一方面�����������������������������，用戶應該可以從控制器廠家方面獲得更多和更直接的技術支援。

25.	問：假如我的 MTS 傳感器輸出不對或沒有輸出，出現問題時應該如何處理？
		答：所有 MTS 的傳感器在出廠前都經過重複的檢查與測試，過程符合 ISO 9001 國際標準，保証沒有問題和符合

規格後才付運。再者，多數����������������������������������經���������������������������������銷商和系統商都會在收貨後再檢查一次。實際上，在我們收到有關此類求助

時，發現������������������������������������������百分之九十�������������������������������������以上都是由於客戶接線錯��������������������������誤�������������������������產生的。因此，我們借此機會在這裡再次強調，希望用戶

在接好線通電前必須再三核實接線對不對。但如果最後傳感器還是不能工作，請馬上聯系 MTS 的經銷商�協
助，千萬不要自己嘗試修理。以下為一般故障原因與處理方法：

		 a.	接線錯誤（最常發生）— 按 MTS 的接線表重新接線（������參考本文件第 5 ~ 9 頁��）。
		 b.	供電不對或反向連接，電源不穩定 — 提供正確穩定和乾淨電源重接。	 	
		 c.	不匹配零件，如配對接頭錯誤 — 聯系 MTS 經銷商�������重訂所需配件。

		  d.	磁鐵受到破壞���� �或失掉��  — 更換磁鐵。（注意：磁鐵本身為"永磁"不會自我消磁）。
		 e.	信號不穩定 — 接地不對，如 DC 電路地線和機械外殼地線接在一起。（請參考����本文件第 1 ~ 4 頁���）。	

f. 控制器界面不匹配或界面軟件不對 — 請聯系控制器廠家。
		 g.	界面通訊失靈 — 請查看與界面卡的相關資料或聯系供應商。
		 h.	控制器失效 — 如果可能的話，用戶應該把傳感器與控制器分開，獨立檢查傳感器是否工作正常。
		 i.	外來電子 EMI 噪音干擾(包括對電纜的干擾) — 請檢查所選用電纜是否帶屏蔽和符合要求，������還有現場週	

	 圍的大型電機設備�����������������，����������������或是否有工人在進行電焊工程等��。	

		 j.	傳感器電路失效 — 如果經 MTS 經銷商��������確認，可安排寄回 MTS 修理，保修期內的 "自然" 損壞，MTS 公司	
	 負責。�����������������如果損壞是由於接線錯誤或人為犯錯�，MTS 不會負責�。

		 k.	傳感器受到外來破壞，如水淹、高溫、電纜被切斷又或受到猛力撞擊等事故(在一些環境惡劣如鋼鐵廠，	
	 木材廠等生產線上，這些事故可能經常發生) — 用戶��������可�������聯系供貨商��寄回 MTS 檢查修���������理，但如果嚴重的	

	 話，可能需要更換新的傳感器。
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28.	問：	MTS 能否為客戶提供各種傳感器的測試工具�？
	 答：	���������������������������������������������當然可以�����������������������������������������。����������������������������������������目前我們為客戶提供包括軟件���������������������������，��������������������������接口轉換器���������������������，��������������������連接電纜����������������，���������������遙控裝置等多種現場調試工具。用

戶可以購買和使用這些工具在現場對 R-系列和 G-系列產品進行聯機調試��������������，�������������根據需要更改參數�����。����但是請注

意，這些測試工具並不適用於經濟型的 E-系列產品����������。(��������詳細說明可以參考 MTS 的中文產品目錄�����，����根據訂貨

型號向經銷商訂購。�)

29.	問：	����������������������������請問在維護時，如何對帶現場總線輸出的傳感器進行地址設定�？

	 答：	���������������為了不影響傳感器在安裝調試後的 IP 保護等級，MTS 開發 R-系列�����������智能型傳感器是可以通過 PLC 或 MTS 的
手持地址設定器作遠程或現場的地址設定���������。(�������詳細說明請參閱 MTS 的中文產品目錄有關現場總線輸出傳感
器的介紹��)。

30.	問：	MTS 在國內有否提供技術支持、現場服務及維修中心�？
	 答：	MTS 一直以來都是通過我們國內經驗豐富的經銷商為用戶提供技術指導與售後服務���������，��������並在鞍山和廣州經

銷商設了兩個授權維修中心�。MTS 計劃於 2008 年初在上海 MTS 工業系統公司成立 MTS 傳感器的國內辦事
處������������������������������������������，�����������������������������������������加入市場與技術人員以支持未來的市場發展和為國內用戶提供直接的技術支持與產品維修等。

MTS 地區分銷商聯系方式
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